Naujosios „Roomba“ galimybės

1. „Roomba” robotuko įdomus pritaikymas. Robotukas galėtų piešti piešinius, konkrečiu atveju pritaikyta raidžių rašymui. Prie robotuko šono pritvirtintas markeris yra kilnojamas, roboto atmintyje saugomi paveiksliuko duomenys, kurių pagalba yra piešiamas piešinys. Mygtuko pagalba yra išrenkamas piešinys iš atminties ir robotas pradeda piešti ant grindų padėtame lape, pabaigus piešti piešinį sugroja melodiją.

2. „ControlBox“ žodinis veikimo algoritmo aprašymas: Sulaukti mygtuko „piešti“ paspaudimo >> pradėti vykdyti skaičių seką, kuri yra piešinio užduotis (toliau aptarta detaliau) >> pasibaigus skaičių sekai sugroti melodiją.
a. Skaičių seka atmintyje turėtų būti išsaugota tokia tvarka: a1, b1, c1, a2, b2, c2, ... an, bn, cn, čia – ai – markerio padėtis (pakeltas, nuleistas), bi – roboto judėjimo greitis, kuris apsprendžia roboto judėjimą ratu ar tiesiai, ci – atstumas mm kurį turi nuvažiuoti robotas tiesiai arba apskritimo lanko dalis (pageidautinas tikslumas 1 mm).
b. Atstumus matuos enkoderiai esantys Roomboje: duodama komanda "Važiuok į priekį 150mm"-> Roomba važiuoja į priekį ir sustoja kai enkoderiai suskaičiuoja reikiamą skaičių impulsų (parenkamas eksperimento būdu).
ai – galimos reikšmes 1 – nuleistas markeris, 0 – pakeltas markeris. bi – galimos reikšmės: 100 – Roomba sukasi apskritimu, kurio centras markeris, trečiu parametru nurodome kokiu kampu , 200 – juda pusę apskritimo, kurio spindulys nurodomas kaip trečias parametras, 300 – juda tiesiai. ci – galimos reikšmės 0 – N mm (didžiausia reikšmė priklauso nuo to kiek yra skiriama saugoti baitų atmintyje vienam skaičiui,).
3. Papildomos dalys:

a. Variklis, kuris kilnos markerį.
b. „ControlBox“

4. Piešiniai, pavyzdžiai:
a. Veiksmų pavyzdžiai:

i. Drive 0, 100, 45 – 0 ( markeris pakeltas, 100 ( sukasi aplink markerį, 45 ( laipsnių kampu pagal laikrodžio rodyklę;

ii. Drive 1, 100, -130 – ą ( markeris nuleistas, 100 ( sukasi aplink markerį, -130 ( laipsnių prieš laikrodžio rodyklę;
iii. Drive 0, 200, 40 – 200 ( sukasi pusę apskritimo, kurio spindulys 40mm pagal laikrodžio rodyklę (pvz. 1pav. raidė R);

iv. Drive 0, 200, -100 – 200 ( sukasi pusę apskritimo, kurios spindulys 100 mm prieš laikrodžio rodyklę;

v. Drive 0, 300, 150 – 300 ( važiuoja tiesiai, 150 mm;

b. Žodį ROOMBA užrašysime atlikę šią skaičių seką: 

Drive 1, 300, 150; Drive 0, 100, 90; Drive 1, 300, 20; Drive 1, 200, 40; Drive 0, 100, -120; Drive 1, 300, 80; (baigėsi R) Drive 0, 100, -60; Drive 0, 300, 20; Drive 0, 100, -90; Drive 0, 300, 40; Drive 1, 300, 70; Drive 1, 200, 40; Drive 1, 300, 70; Drive 1, 200, 40; (baigėsi O) Drive 0, 100, 90; Drive 0, 300, 100; Drive 0, 100, -90; Drive 1, 300, 70; Drive 1, 200, 40; Drive 1, 300, 70; Drive 1, 200, 40; (baigėsi antra O) Drive 0, 100, 180; Drive 0, 300, 40; Drive 0, 100, -90; Drive 0, 300, 100; Drive 0, 100, -90; Drive 1, 300, 150; Drive 0, 100, 158; Drive 1, 300, 120; Drive 0, 100, -136; Drive 1, 300, 120; Drive 0, 100, 158; Drive 1, 300, 150; (baigėsi M) Drive 0, 100, -90; Drive 0, 300, 20; Drive 0, 100, -90; Drive 1, 300, 150; Drive 0, 100, 90; Drive 1, 300, 20; Drive 1, 200, 35; Drive 1, 300, 20; Drive 0, 200, -40; Drive 1, 300, 20; Drive 1, 200, -40; (baigėsi B) Drive 0, 100, -90; Drive 0, 300, 80; Drive 0, 100, -90; Drive 0, 300, 60; Drive 0, 100, -80; Drive 1, 300, 153; Drive 0, 100, 160; Drive 1, 300, 153; Drive 0, 100, -170; Drive 0, 300, 70; Drive 0, 100, -90; Drive 1, 300, 60; (Pabaiga);
Mėlynas taškas – sukamės palei laikrodžio rodyklę aplink markerį. Žalias taškas – prieš laikrodžio rodyklę. Antras taškas parodo antro veiksmo sukimosi kryptį atėjus antrą kartą į tą patį tašką. Juoda linija – važiuojam tiesiai ir piešiam; Geltona linija (oranžinės komandos) – nieko nepiešiam; Raudonos linijos – piešiam lankus;
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1 pav. „Roomba“ piešimo trajektorija
c. 2 pav. pateikiamas „Roomba“ su konstrukcijos patobulinimu ir geometrija. Geltonas kvadratas žymi papildomą variklį, kuris valdys markerio padėtį. Raudonas taškas yra markeris žiūrint iš viršaus.

d. 3 pav. pavaizduota kaip „Roomba“ turėtų pasisukti nurodytu kampu.

e. 4 pav. pavaizduota kaip papildomas variklis turėtų nuleisti - pakelti markerį.

[image: image2.jpg]



2 pav. „Roomba“ su patobulinta konstrukcija.
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3 pav. „Roomba“ pasisukimas 135 laipsnių kampu.
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4 pav. Markeris pakeltas ir nuleistas

