Naujosios „Roomba“ galimybės

1. „Roomba” robotuko įdomus pritaikymas. Robotukas galėtų piešti piešinius karti su vaikais. Prie robotuko šono pritvirtintas flomasteris yra kilnojamas, roboto atmintyje saugomi paveiksliuko duomenys, kurių pagalba yra piešiamas piešinys. Mygtuko pagalba yra išrenkamas piešinys iš atminties ir robotas pradeda piešti ant grindų padėtame lape, pabaigus piešti piešinį sugroja melodiją.

2. „ControlBox“ žodinis veikimo algoritmo aprašymas: Sulaukti mygtuko „piešti“ paspaudimo >> pradėti vykdyti skaičių seką, kuri yra piešinio užduotis (toliau aptarta detaliau) >> pasibaigus skaičių sekai sugroti melodiją.
a. Skaičių seka atmintyje turėtų būti išsaugota tokia tvarka: a1, b1, c1, a2, b2, c2, ... an, bn, cn, čia – ai – flomasterio padėties pakeitimo veiksmas (pakelti, nuleisti, palikti kaip yra), bi – roboto pasisukimo kampas (pageidaujamas tikslumas 1°), centras apie kurį turi suktis robotas yra nuleisto flomasterio taškas, ci – atstumas mm kurį turi nuvažiuoti robotas tiesiai į priekį (pageidautinas tikslumas 1 mm).
ai – galimos reikšmes 1 – nuleisti flomasterį, 0 – palikti esamoje būsenoje, -1 – pakelti flomasterį. bi – galimos reikšmės -360° – 360°, teigiamos reikšmės nurodo robotui suktis prieš laikrodžio rodyklę, neigiamos pagal laikrodžio rodyklę. Tačiau informacija saugoma laipsniais prieš laikrodžio rodyklę. ci – galimos reikšmės 0 – 255 mm (didžiausia reikšmė priklauso nuo to kiek yra skiriama saugoti baitų atmintyje vienam skaičiui, tarkim vienas baitas).
3. Papildomos dalys:
a. Variklis, kuris kilnos flomasterį.

b. „ControlBox“
4. Piešiniai, pavyzdžiai:
a. Skaičių eilutės pvz.: 1, 0, 30, 0, 90, 35, 0, -90, 5, 0, -34, 36, 0, 56, 30, 0, 304, 45, 0, -80, 30, ..., -1, 0, 0; Šita skaičių seka leidžia pradėti piešti „R“ raidę – 1 pav.
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1 pav. „Roomba“ piešimo trajektorija
b. 2 pav. pateikiamas „Roomba“ su konstrukcijos patobulinimu ir geometrija. Geltonas kvadratas žymi papildomą variklį, kuris valdys flomasterio padėtį. Raudonas taškas yra flomasteris žiūrint iš viršaus.

c. 3 pav. pavaizduota kaip „Roomba“ turėtų pasisukti nurodytu kampu.

d. 4 pav. pavaizduota kaip papildomas variklis turėtų nuleisti - pakelti flomasterį.
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2 pav. „Roomba“ su patobulinta konstrukcija.
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3 pav. „Roomba“ pasisukimas 135 laipsnių kampu.
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4 pav. Flomasteris pakeltas ir nuleistas

