Rytis Karpuška:
Taigi nusprendžiau dalyvauti konkurse. 

Pagrindinė įdėja būtų panaudoti roomba kaip žadintuvą.

Programos pagrindinis veikimo principas būtų toks:

pagrindinė dalis:

nustatome pertrauktį (angl. interrupt) žadinimo laikui>vykdome pagrindinę programą (tikriname ar nepaspaustas maršruto įrašymo mygtukas, kai paspausta, call`inam funkciją maršruto įrašymui)

pertrauktis:

Važiuojame prieš tai įrašytu maršrutu iki kambario, kuriame miega žmogus>atvažiavus patiksliname laiką>pradedame groti visokias melodijas> laukiame, kol bus paspaustas mygtukas žadintuvo išjungimui>kai sulaukiame apsisukame>važiuojama įrašytu maršrutu tik iš kitos pusės(t.y. grįžtame prie įkrovimo stotelės).

Maršruto įrašymas:

(maršruto įrašymas pradedamas nuo pakrovimo stotelės)

prijungiame valdymo pultelį.

roomba stebi valdymo pultelio mygtukus>jei kas papsausta yra vykdoma to mygtuko funkcija ir jį įrašoma į atmintį (pvz EEPROM ar kokį atskirą SPI FLASH), taip pat įrašomas laikas>visa tai įrašinejam, kol atjungiamas pultelis. 

Na programa aprašyta labai dideliais gabalais, bet smulkmenos sukuriamos darbo metu. 

visi papildomi elementai būtų atskirai jungiami prie  controlBox`o, kurį tektų sukurti pačiam, nes reikia viskoių dalykų (pultelio prijungimas, procesorius, papildomas SPI FLASH jeigu neužtektų EEPROM).
Turiu dar vieną įdėją. 

Galima prijungti dar dūmų, temperatūros ir kt. sensorių, ir padaryti tą robotą kartu kaip namų sargą+signalizaciją, tarkim, jei pastebi dūmų, iškarto per kokį GSM siunčia savininkui žinutę, lygiai taip pat naktį gali stebėti ar niekas nejuda. Tiesa šitam robotui problematiška yra laiptai, ir durys, tas pats galioja ir žadintuvo įdėjai. Kas dėl programos, tai čia tiesiog kas tarkim 1 min paimtų duomenis iš visų sensorių, ir patikrintų ar viskas gerai, jei kažkas blogai, tai imtųsi atitinkamų priemonių. 

